ELEKTROPNEUMATYCZNY ZESPOL STEROWANIA
HAMULCOW MASZYN WYCIAGOWYCH

ZSHP-SO

OPIS TECHNICZNY

Zespot sterowania hamulca ZSHP-SO jest przeznaczony do stosowania w uktadach
hamulcowych maszyn wyciggowych wyposazonych w jednoosiowe sprezynowo-obcigz-
nikowe lub sprezynowe, odwodzone pneumatycznie, napedy hamulcowe (pojedyncze
lub zdwojone) o ci$nieniu zasilania do 0,6 MPa.

Zespot ZSHP-SO moze by¢ stosowany w maszynach wyciggowych sterowanych recznie,
badz automatycznie z dowolnym rodzajem napedu elektrycznego, sterowanych przekaz-
nikami, sterownikami programowalnymi, lub elektronicznie.

Sygnaly sterujgce zespotem ZSHP-SO sg przekazywane na drodze elektrycznej z pulpitu
sterowniczego maszynisty.



Elektropneumatyczny zespét sterowania hamulca pneumatycznego umozliwia:

e hamowanie manewrowe regulowang wartosciag sity hamujacej,

e hamowanie zatrzymujace (STOP) podczas automatycznego sterowania maszyny
wyciggowej,

e hamowanie bezpieczenstwa, jedng z dwoch automatycznie wybieranych wartosci sity
hamujacej,

e wysterowanie petnej sity hamowania,

e wykonanie prob statycznych hamulca manewrowego i bezpieczenstwa bez koniecznosci

ingerencji w uktad sterowania pneumatycznego,

wykonanie automatycznego testu poprawnosci dziatania zdwojonych funkcji bezpieczenstwa.

DANE TECHNICZNE

Maksymalne cisnienie zasilania zespotu 1,0 MPa
Dokfadnosc¢ oczyszczenia powietrza zasilajgcego £40 ym
Przytagcza pneumatyczne doprowadzajgce
i odprowadzajgce G2’
Temperatura otoczenia +5°C - +50°C
Masa 500 kg
Wymiary gabarytowe
szerokos¢ 1550 mm
wysokosc¢ 1400 mm
gtebokosé 800 mm
ZALETY

1. Struktura sterowania zespotu gwarantuje wysoki poziom niezawodnosci uktadu
i bezpieczenstwo prowadzenia ruchu maszyng wyciggowa.

2. Zastosowanie w zespole ZSHP-SO rozwigzania, opartego o automatyczny dobodr,
w zaleznosci od kierunku ruchu i wielkosci nadwagi, jednej z dwoch wartosci sity
hamowania podczas realizowania hamowania bezpieczenstwa (uruchamianego
w sytuacjach awaryjnych) gwarantuje:

e szerokie spektrum zastosowan zespotu w uktadach hamulcowych maszyn
wyciggowych,

e optymalizacje parametréw hamowania maszyny wyciggowej w aspekcie ograni-
czenia zjawisk dynamicznych, zachodzgacych w gérniczym wyciggu szybowym
podczas realizowania hamowania programowanego w sytuacjach awaryjnych.

3. Zespot zbudowany jest z nowoczesnych, niezawodnych komponentéw pneuma-
tycznych, elektrycznych i elektronicznych wysokiej jakosci.
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